
遨博R系列

遨博 R 系列具身智能通用关节模组，是面向下一代具身智能、人形机器人及轻量化柔性装备研发的一

体化驱动关节单元。产品包含 RS 超紧凑型、RP 高扭矩型两大构型，全面适配精细运动、重载出力、管

线内置三大应用场景。

www.aubo-robotics.cn

具身智能通用关节模组

高精度/轻量化/高集成/高动态响应

≤30 arcsec

重复定位精度

420 g

最低单机重量

0.5%FS

力矩测量精度

194
峰值扭矩

核心产品特点

01 精密运动控制
高重复定位，适配亚角级运动场景

02 微型轻量设计
紧凑尺寸，降低整机惯量

03 高精度力感知
内置力矩传感，支持柔顺控制

04 高速通讯兼容
EtherCAT + CANFD 双总线

05 高动态低噪声
兼顾高速响应与稳定运行

RS系列

RP系列
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类型

尺寸大小（直径x高度）

中心孔径 

重量
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重复定位精度

扭矩传感器精度

通讯方式

通信控制频率

编码器

编码器分辨率

制动器

额定电压

工作温度

IP等级

噪声
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   技术详细信息
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