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防爆系列机器人

AUBO-iS(Ex)

智能改变世界 协作成就未来

www.aubo-robotics.cn



防爆系列机器人
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全机身IP��高阶防护，无惧恶劣工况

机器人本体达成IP��防护等级，适配水下短时浸泡、湿

法作业、高粉尘车间长期连续运行。

三位一体化防爆套装，即装即用

防爆机器人本体+防爆控制柜+防爆示教器全套防爆

组件均通过匹配性防爆认证。

全负载规格覆盖，柔性人机协作

负载范围�-��kg全覆盖，可满足精密喷涂、试剂分拣物

料码垛、罐体搬运等不同工况。

防爆安全认证，双重防护结构

设备具备复合型双重防爆认证采用隔爆外壳（db）+ 本质

安全（ib）双重防护结构，安全等级拉满险。

www.aubo-robotics.cn

应用领域

产品简介

遨博防爆型协作机器人是专为爆炸性气体、爆炸性粉尘危险区域研发的一体化作业设备，覆盖

�kg-��kg全负载等级，满足轻量化精细作业到大负载重型搬运全场景需求。

iS

精细化工与医药生产、可燃粉体加工粉尘防爆、汽车整车及高端智能制造、军工制造、涂料喷涂及各类易燃易爆高危工况全场景应用。

(Ex)
   技术详细信息

控制器参数

控制器尺寸（长*宽*高）

重量

机械臂线缆长度

工业总线

接口与开放性

供电电源

防护等级

防爆标识

���mm*���mm*���mm

���kg

�m(最长�m）

Modbus-RTU/TCP、Profinet、EtherNet/IP

C/C++/C#/Lua/Python/JavaScript/Java/ROS/ROS�（支持

Windows/Linux）

���/���VAC，��/��Hz

IP��

Ex db eb ib mb pxb ⅡC T� Gb；Ex db eb ib mb pxb ⅡB T� Gb；Ex 

ib mb pxb tb ⅢC T��℃ Db

CB-EX��产品型号

示教器参数 防爆平板产品型号

joint �

joint �

joint �

joint �

joint �

joint �

机械臂型号 

自由度 

工作半径

负载

重量

底座尺寸

重复定位精度

工具速度

平均功率

峰值功率

安装方式

防护等级

工作环境温度

工作环境湿度

防爆标识

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���° 

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���° 

±���°

±���°

±���°

�

���.�mm

�kg

��.�kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

任意角度

IP��

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

任意角度

IP��

�

����m

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

任意角度

IP��

iS��(Ex) iS��(Ex)

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

任意角度

IP��

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

�

����mm

��kg

��.�kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�m/s

����W

����W

任意角度

IP��

�

����mm

��kg

���kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�m/s

����W

����W

任意角度

IP��

iS��(Ex) iS��(Ex) iS��(Ex)

�

���mm

�kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

任意角度

IP��

iS�(Ex)

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

任意角度

IP��

iS��L(Ex)

关节运动参数 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度

AUBO-iS�(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��L(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex)

尺寸（长*宽*高）

重量

防护等级

防爆标识

AUBO-iS�(Ex)

���.�mm*���mm.�*��.�mm

�.��kg

IP��

Ex ib IIC T� Gb/Ex ib IIIC T���°C Db

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

Ex db ib pxb [ib Gb]IIC T� Gb/Ex ib tb [ib Db] IIIC T��°C Db

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

机械臂型号 AUBO-iS�(Ex) AUBO-iS�(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��L(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex)



外形尺寸图
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������������ 本体P点运动范围������������ 外形尺寸图

������������ 末端法兰

������������ 基座俯视图
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正面

左侧

AUBO-CB-EX�� 安装尺寸图

背面

右侧
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