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与市场上大部分协作机器人匹配的转接法兰
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内埋式内六角螺钉

视图 P
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注：KWR75A-AUBO-TIO,KWR75B-AUBO-TIO传感器高度为31.5mm
注：KWR75C-AUBO-TIO,KWR75D-AUBO-TIO传感器高度为33.5mm
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六轴力/力矩传感器KWR75-AUBO-TIO系列
数量 1

硬铝合金
日期 2026/6/10

产品供货图
比例 1:1

KWR.75B.F.12.3.B
图幅 A3

规格型号 KWR75A-AUBO-TIO KWR75B-AUBO-TIO KWR75C-AUBO-TIO KWR75D-AUBO-TIO

量程

Fx=Fy（N） 50 200 400 500

Fz（N） 50 200 500 700

Mx=My=Mz(Nm) 2 8 12 18

支持的通讯方式 RS485

针脚 定义
1 U+
2 485 A+
3 U-
4 485 B-

51 2 3 4 6
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