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3、Bending Radius 15 x OD;
2、Length:0.2m;
1、OD:6.6±0.3mm;

说明：吸取、释放时间为钧舵试验室理想测试结果，实际使用与吸盘大小等因素相关，仅供参考。
*

CE/RoHS符合国际标准

Modbus RTU(RS485)+I/O通讯协议

IP40IP等级

＜70运行噪音（dB)

0～40℃，85%RH以下推荐使用环境

0.3本体重量（kg)

DC 24V±10%额定电压

3.1峰值功率（W）

0.13额定电流（A）

0.3峰值电流（A）

0.1最快释放时间(s)

0.3最快吸附时间(s)

1最大推荐负载(kg)

2.5最大流量(L/min)

10～60真空度（%)

规格参数表

P40-S00
EVS01-1PU-L200-C7-A-

B-Direction View

说明：吸取、释放时间为钧舵试验室理想测试结果，实际使用与吸盘大小等因素相关，仅供参考。
*

CE/RoHS符合国际标准

Modbus RTU(RS485)+I/O通讯协议

IP40IP等级

＜70运行噪音（dB)

推荐使用环境

0.3本体重量（kg)

DC 24V±10%额定电压

3.1峰值功率（W）

0.13额定电流（A）

0.3峰值电流（A）

0.1最快释放时间(s)

0.3最快吸附时间(s)

1最大推荐负载(kg)

2.5最大流量(L/min)

10～60真空度（%)

规格参数表
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＞400mm          ±5′

10~50mm         ±30′

≤10mm             ±1°

未注角度尺寸公差：

120~400mm     ±10′

50~120mm       ±20′

＞400mm       ±0.8

6~30mm        ±0.2

≤6mm            ±0.1

未注线性尺寸公差：

120~400mm  ±0.5

30~120mm    ±0.3

＞400mm       ±0.8

30~120mm    ±0.3

6~30mm        ±0.2

≤6mm            ±0.1

未注线性尺寸公差：

120~400mm  ±0.5




